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Dersin Kategorisi Alanina Uygun Ogretim
Dersin Amaci Fiziksel sistemlerin matematiksel modellenebilmesi, surekli/ayrik zaman analizlerinin y

kriterlerine gore siirekli/aynk zaman dinamik P, PI, PID kontrolcii analizi/tasarimi gibi di nle

muhendislik problemlerinin ¢ozilmesi

s lgengi Lineer ve non lineer bas
surekli/ayrik zamanda yapiimas:, surekli/ayrik zaman dinamik P, 1,
sistem cevabiinin frekans analizi

iphinler arasi iligki iceren karmasik sistemleri modelleyebilme
2 Analiz yapabilme

3 Belirlenen performans kriterlerine gore kontrolcii tasarlayabilme

4 Disiplinler arasi iligki iceren karmasik sistemin gercekgi performans Anlatim, Scru-C
kriterlerini kargilayacak sekilde tasarlama becerisinin kazandiriimasi Bireysel Calisma, Problem Cozime

i Isaretler ve isaret dondstiriciler (A/D ve D/A)

2 Laplace donlisimu, 2-donustimi, ters z-doniistimu

3 Modifiye edilmis z-donlisuma, s-z haritalamasi

4 Fiziksel sistemlerin modellenmesi

5 Lineeer Olmayan Fiziksel Sistemlerin Lineerlestirilmesi ve ayriklastiriimasi

6 Strekli/Aynk Zaman Agik ve Kapali Gevrim Transfer Fanksiyonlaninin Elde Edilmesi

I ve ll. dereceden sisternlerin gegici rejim cevap analiz)

8 Surekli/Ayrik Zaman 1. Dereceden Sistemlerin Gegici Rejim Kriterleri
9 Surekli/Ayrik Zaman Strekli Hal Cevabi ve Hata Analizleri
10 Surekli7 Ayrik Zaman Kararhlik Analizi, Routh-Hurwitz Jury Kararlilik Kriterleri
T Surekli/Ayrik Zaman icin Koklerin Geometrik Yer -Egrisi Crzimleri
12 Ayrik/Sirekli Zaman P, Pl, PID Kontrolor Transfer Fonksiyonlan
13 Nichols-Ziegler Yontemi ile P Pl, PID Kontrol6r Tasarmi
14 Sistemlerin Frekans Cevap analizi
Ders Notu Otomatik Kontrol, Dijital Kontrol Ders n s R pl?
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