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DERS BILGILERi

® DEGERLENDIRME SIiSTEMI

YARI DONEM

Faaliyet Tiirii Say1 %
Vize 25
Final 35
Kisa Sinav
Odev 10
Proje 30
Rapor
Diger (...... )

(3) Faaliyet tiirleri toplami %100 e ulasmasi gerekmektedir. Ders agma siirecinde, tiniversitenin kriterlerine giore

degerlendirme siireclerinde degisiklikler yapilabilir.

@DERSIN AMACI
(4) Amaglari en fazla 5 (bes) ciimle ile tanimlayiniz.

Bu ders, otomotiv sektoriinde kullanilan elektrik ve
elektronik mimarilerin temel prensiplerini, tasarim
siireclerini ve uygulamalarini 6gretmeyi amaglar.
Ogrencilere gergek diinya uygulamalarinda kullanilan
teknikleri ve giincel teknolojileri kavrayarak sektorel
bir bakis acisi kazandirir.

DERSIN OZET iCERIGI

Otomotiv elektrik-elektronik si§temlerinin temel
yapisi, ECU (Elektronik Kontrol Unitesi) mimarileri,
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iletisim  protokolleri (CAN, LIN, ...), sensor
teknolojileri, ara¢ ici aglar ve enerji yonetimi. Ders,
teorik bilginin yan1 sira uygulamali Srneklerle
desteklenecektir.

DERSIN OGRENME KAZANIMLARI

DERSIN OGRENME KAZANIMLARI

1. Otomotiv elektrik-elektronik  sistemlerinin
mimarisini ve bilesenlerini anlayabilme.

2. Arag igi iletisim protokollerinin ¢alisma
prensiplerini 6grenme.

3. Otomotiv uygulamalarinda kullanilan sensér
ve kontrol teknolojilerini kavrama.

4. Sektorde kullanilan giincel teknolojilere dair
bilgi edinme ve uygulayabilme.

DERS KiTABI/ONERILEN KAYNAKLAR

-"Understanding Automotive Electronics" - William
Ribbens
-Ders notlar1 ve akademik makaleler.

HAFTALIK AYRINTILI DERS iCERIGI

Hafta

Konu

Aciklama

1

Giris ve Temel Kavramlar

Otomotiv elektrik-
elektronik
mimarilerine genel

bakis.

Elektronik Kontrol Uniteleri (ECU)

ECU mimarisi ve
fonksiyonlari.

Iletisim Protokolleri: CAN ve LIN

CAN ve LIN
protokollerinin temel
yapist ve
uygulamalari.

Sensor Teknolojileri

Otomotivde kullanilan
sensorlerin ¢alisma
prensipleri.

Arag Aglar

Arag i¢i aglarin yapisi
ve veri transferi.

Enerji Yonetimi ve Elektrifikasyon

Araglarin enerji
verimliligi ve
elektrifikasyon
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siiregleri.

7 Ara Sinav

8 Giivenlik Sistemleri ve ISO Standartlart Otomotiv giivenlik
standartlari ve
uyumluluk siiregleri.

9 Otonom Arag¢ Teknolojileri Otonom siiriis
sistemlerinin
bilesenleri ve ¢alisma
prensipleri.

10 Uygulamali Proje: Sistem Tasarimi Ogrencilerin bir arag
sistemi tasarlayarak
projelerini
gelistirmesi.

11 Endiistri 4.0 ve Arag Teknolojileri Endiistri 4.0’m
otomotiv sektoriine
etkileri.

12 Siirdiiriilebilirlik ve Elektrikli Araglar Cevre dostu otomotiv
teknolojileri.

13 Genel Degerlendirme ve Soru-Cevap Tim konularin
gozden gegirilmesi ve
projelerin sunumu.

14 Genel Degerlendirme ve Soru-Cevap Tiim konularin
gozden gegirilmesi ve
projelerin sunumu.

15 YARIYIL SONU SINAVI

NO PROGRAMIN OGRENME CIKTILARI Katki Diizeyi
PY-1 Otomotiv Sistemlerini Anlama 3

PY-2 | Teknik Coziim Uretme 4

PY-3 | Endiistri Uygulamalarina Hakimiyet 5

PY-4 | Teknolojik Yeniliklere Yatkinlik 4

PY-5 | Proje ve Sistem Tasarimi 4

PY-6

PY-7

PY-8

PY-9
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PY-10

PY-11

PY-12

PY-13

PY-14

PY-15

Katki Diizeyi: 0- Katki Yok 1- Cok Diisiik 2-Diisiik 3-Orta 4-Yiiksek 5-Cok Yiiksek

Dersin Egitmenin Adi1-Soyadi:
Tarih:

Imza:
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