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RL ve RC DEVRELERI
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oo e sEen ot iawrememooo- Sistemlerin davraniglarinin matematiksel olarak
- " . . C e . . . . e .
I/,///’ incelenebilmesi icin sisteme ait elemanlarin her birinin
4 . . .y .
,',;/’ matematiksel modelinin bilinmesi ya da ¢ikariimasi
¥ gerekmektedir.
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RL ya da RC devrelerinin davranislari incelendiginde,
bobin ya da kondansator elemanlarinin elektriksel
davraniglarini belirleyen ifadelerin Ustel isaretler
VA olduklari goraldr.
Burada bu durumlar incelenecektir.
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RC DEVRELERi — ACMA ANINDAKi ANALIz
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2_..___C A Anahtar 1. konumunda iken
ET =
-E+V +V=0
ave 1, 1
dt RC ¢ RC

Baslangic kosullari “0” kabul edildiginde
kondansator gerilimi

t=Zaman sabiti
t=R.C

R: Ohm ise ve C: Farad ise t: saniye olur



RC DEVRELERi — ACMA ANINDAKi ANALIz
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Anahtar 1. konumunda iken kondansator akimi
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RC DEVRELERi — ACMA ANINDAKi ANALIz
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RC DEVRELERi — KAPAMA ANINDAKi ANALIZ
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;'""3 A Anahtar 2 konumunda iken kondansatérde
E— . biriken gerilim direncg Gizerinden isI enerjisine
doénusur.
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Anahtar t=0 aninda 1 konumuna aliniyor. Bu durumda
devre denklemi:

dl
IR+L——-—E=10
di

Diferansiyel denklem ¢ozuldiigliinde devrenin akim
bagintisi:

T=Zaman sabiti
t=L/R

Bobinde enduiklenen gerilim ise
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Devre seri oldugundan kaynak akimi ile direng

ve bobinden ayni akim gecer.
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@) RL DEVRELERi — ACMA ANINDAKi ANALIZ
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@) RL DEVRELERi — KAPAMA ANINDAKi ANALIZ

WH
1 . A
R MF‘L’“ RL devresinde anahtar belli bir zaman sonra 2
z . konumuna getirilirse, yani gerilim kaynagi
E == %L devreden cikarilirsa, bobin Gzerinde depolanan
akim direnc Gzerinden i1s1 enerjisine donusur.
Gegici Hal Sirekli Hal

£aman [z
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RC VE RL DEVRE DENEYi - KONDANSATORLER
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RC VE RL DEVRE DENEYi - KONDANSATORLER

50
BIVAC
10,000 pF =10 F 30.000 pF = 30 nF 100.000 pF = 100 nf 47M 250vDC
400V
152 262 @ ; )
22pF  +%10 47 pF %20

1000V 400% 653[3«"0;0
1500 pF =1,5nF 2600 pF = 2,6 nF 47 pF

250vDC

n veya p’ nin araya girmesi virgiil oldugunu gisterir

'@ Agagda plastik film kondansatér omekleri verilmigtir. Uzerinde degeri

vazmayan kondansatérler pF cinsmdendir.

8.2nfF 56pF 0,22 pF
Hichir harf (n veya p) yaznh degilse degeri pFtr. ‘%S :gg ggg
® 9 @ -
47 n 100V 022 pF 400 56 nF 250V
5pF 7pF 12 pF
R T Bk s o Seramik, mikah ve plastik film kondansatar okuma ornekleri

orada virgiil oldugunu gisterir, Okunan deger pF cinsindendir.

0,047, 027\F M 560N K
@ @ @ 250V 400V 400

0,22 uF 047 wF 0,33 uF

0047 WF  1+%5 027 pF  3%20 560 nF 1%10
Harflere gire tolerans degerleri sunlardar: 250 v 400 v 400 v

H%25 1%5 K%I0 M: %20



RC VE RL DEVRE DENEYI - BOBINLER




RC VE RL DEVRE DENEYI
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DENEYIN AMACI: DC kaynakla beslenen RL ve RC devrelerinin gecici
durumlarini incelemek
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E=10V, R=2.2kQ), C=150puF ise
kondansator uclarindaki gerilim degisimi ne olur?



RC VE RL DEVRE DENEYi - OSILATOR




RC VE RL DEVRE DENEYi -

OSIiLOSKOP
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Oscilloscope




) RC VE RL DEVRE DENEYI - OSiLOSKOP
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RC VE RL DEVRE DENEYi — DENEYIN YAPILISI —
MN_NV’\_|

Sinyal jeneratoriinde (osilator) uygulanacak kare dalganin
gerilim ve frekans ayarlari yapilir ve ayarlanan bu
degerler veri kagidina not edilir.

Uygulanacak kare dalga %50 darbe genislikli kare dalga

olmalidir.
Vv,

T/2

T t
Gerilim dalga seklinin tepe degeri ve frekans bilgileri
gosterilerek dalga sekli veri kagidina cizilir. 1 adet veri
kagidi hazirlanacaktir.



RC VE RL DEVRE DENEYi — DENEYIN YAPILISI
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Gerilim kaynagi, direnc ve kondansator seri baglanir.

Osiloskobun uclari (problari) kondansatorin uclarina
baglanarak kondansatore ait gerilim degisim grafigi veri
kagidina cizilir.
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) DIKKAT!... BILINMESi GEREKENLER _

RC ve RL devrelerine ait sarj (dolma) ve desarj (bosalma)
egrileri

RC ve RL devrelerine ait sarj (dolma) ve desarj (bosalma)
denklemleri

Zaman sabitinin (t) hesaplanmasi
RC ve RL devrelerinde 17, 27, 3T, 4t ve 5T zamanlarinda
gerilim/akim maksimum degerin % kacina dolar

(bosalir)?

Birimlere Dikkat!!!



